
組別 題目 指導老師 角色 班級 姓名 學號
專題類

別

考試場

地

112
基於雙鏡頭影像辨識與雙向通訊之

智慧車道決策系統
郭瀚鴻 組長 四子延 卓聖峰

3a91325

5
硬體類 E617

112
基於雙鏡頭影像辨識與雙向通訊之

智慧車道決策系統
郭瀚鴻 組員 四子延 簡士宸

3A91322

8
硬體類 E617

104 無 郭瀚鴻 組長 四子三丙 何秉澄
3B31324

1
軟體類 E617

104 無 郭瀚鴻 組員 四子三丙 陳禹希
3B31323

6
軟體類 E617

081
基於ROS2之YOLO辨識全自動火龍果

採收系統
彭成瑜 組長 四子二乙 孫鳳謙

3B21325

9
硬體類 E617

081
基於ROS2之YOLO辨識全自動火龍果

採收系統
彭成瑜 組員 四子三乙 蘇育賢

3B21316

8
硬體類 E617

043
基於MEDIAPIPE與LSTM之即實健身動

作辨識與姿態回饋系統
郭瀚鴻 組長 四子二乙 林洋本

3B21326

0
軟體類 E617

043
基於MEDIAPIPE與LSTM之即實健身動

作辨識與姿態回饋系統
郭瀚鴻 組員 四子二乙 吳日廷

3B21325

8
軟體類 E617

042 蘋果系統健身判斷 郭瀚鴻 組長 四子二甲 黃竑維
3B21320

3
硬體類 E617

041 蘋果系統健身判斷 郭瀚鴻 組長 四子二乙 陳靖東
3B21315

4
軟體類 E617

041 蘋果系統健身判斷 郭瀚鴻 組員 四子三甲 黃竑維
3B21320

3
軟體類 E617

034
基於嵌入式微控制器之心律血氧監

測與即時AI辨識系統
郭瀚鴻 組長 四子二甲 高廷瑋

3B21320

7
硬體類 E617

034
基於嵌入式微控制器之心律血氧監

測與即時AI辨識系統
郭瀚鴻 組員 四子二乙 施宇哲

3b21325

6
硬體類 E617

030
智慧化顯微鏡病理影像掃描與AI輔

助分析系統
郭瀚鴻 組長 四子二乙 張城瑋

3B21305

6
硬體類 E617

030
智慧化顯微鏡病理影像掃描與AI輔

助分析系統
郭瀚鴻 組員 四子四乙 張佑丞

3B11326

7
硬體類 E617

030
智慧化顯微鏡病理影像掃描與AI輔

助分析系統
郭瀚鴻 組員 四子二乙 周彥皜

3B21305

5
硬體類 E617

029 ROS2自動化除草機 郭瀚鴻 組長 四子二乙 陳柏毅
3b21306

0
硬體類 E617

029 ROS2自動化除草機 郭瀚鴻 組員 四子二甲 宋丞書
3B21320

9
硬體類 E617

028
基於ROS2通訊架構之遠端操控氣墊

船
郭瀚鴻 組長 四子二乙 林豐圳

3B21325

1
硬體類 E617

028
基於ROS2通訊架構之遠端操控氣墊

船
郭瀚鴻 組員 四子二乙 羅丞彧

3B21326

8
硬體類 E617


